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Inertial Explorer

Inertial Explorer (IE) maksymalizuje uzyteczno$¢ zaawansowanych jednostek sScistej integracji
INS + GPS. Program wspolnie przetwarza zaréwno dane GNSS jak i inercjalne, dokonujac
filtrowania, korekcji réznicowej z najdoktadniejszego dostepnego zrédta oraz eksportu wynikéw.

Pakiet potrafi przetwarzac dane z rozmaitych odbiornikéw GNSS oraz prawie wszystkich
jednostek IMU wykonanych w technologii MEMS i FOG.

PROCESSING TRAJEKTORII:
odwracanie strzatki czasu
filtry, post-processing
automatyka doboru korekt
NOWOSCI WER. 10.0:
praca na tle mapy/zdjecia

obstuga Linux
PPK do 100 km

WERSJE:

demonstracyjna
czasowa, permanentna,
do matych projektow, SDK
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wyroézniki - petna obstuga GPS GLO GAL BDS w post-proces.
- funkcja korekcji PPP dla GPS GLO GAL BDS

- pobieranie ze stacji referencyjnych

- automatyczna korekta wysokosci wg EGM2008
- modut konfiguracji offsetu IMU - kamera

- przetwarzanie integracji $cistej i luznej

& kluczowe zalety - tatwa integracja ze sprzetem SPAN
- Wizardy dla szybkiego przetwarzania danych
NUVAM - jednoczesne przetwarzanie GNSS i INS

- profile: Iladowy, lotniczy, morski ipieszy
- obstuga wielu jednostek IMU INS

zastosowania - augmentacja skaningéw LiDAR
- Mobile Mapping
- pomiary geodezyjne
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